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Vridmomentet beräknat för exempel 3
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maxmoment 4.3mNm vid −57.5o

instabil jämviktspunkt vid −139o

reluktansmoment
moment från interaktion mellan fält
totalt moment
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Sammanfattning

◮ Effektbalans för förlustfri elektromekanisk energiomvandling:

mekanisk uteffekt
︷ ︸︸ ︷
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dt
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◮ Magnetisk fältenergi för system med en spole resp tv̊a spolar:
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OBS! Induktansen beror antingen p̊a L(x) eller L(θ).
◮ Kraft/moment (för magnetiskt linjära system):
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◮ Moment för system med en spole resp tv̊a spolar:
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Sista momenttermen orsakas av interaktion mellan fälten. 4 / 4


